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MERENiIi NA ASYNCHRONNIM MOTORU NAPRAZDNO

0.1. Zadani:

Zmeéite trojfazovy asynchronni motor s vinutou kotvou v chodu napréazdno.

Regulujte napéjeci napéti v rozmezi 260 - 80V, méite proud naprazdno ve vSech fazich a ¢inny
prikon.

Vypocitejte Gcinik naprazdno.

Sestrojte charakteristiky naprazdno — zavislost Py, Iy, cos@=f(Uy). Pro jmenovité napéti proved'te
rozbor ztrat na prazdno P, vycislete hodnoty ztrat mechanickych v zeleze a ve vinuti statoru.
Odpor jedné faze Rf = 2,3 Ohmu. Motor zapojte do trojihelnika — Un =220V, proved’te 10
méfeni.

0.2. Cil méreni:

Utelem méfeni na prazdno je zjistit mechanické ztraty a vlastnosti magnetického obvodu — podle
ztrat v Zeleze.
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1. 1. Teoreticky rozbor:

Zkouska se provadi pfi proménném napéti a stalé rychlosti otdeni nastavuje se napéti a méii se
proud a ¢inny pfikon. Pfi snizeném napéti se snizuje rychlost ota¢eni , reguluje se napéti od 120 do
130% jmenovitého do 30% jmenovitého napéti.

Napdjeci napéti musi mit konstantni kmitocet, musi byt symetrické, sinusového priibéhu.

Ptikon na prazdno pfedstavuje ztraty na prazdno — ztraty mechanické, v Zeleze a ve vinuti statoru,
rozbor ztrat se provadi pomoci grafické zavislosti Py = f (Uy)

Apmech...Ptikon pfi nulovém napéti (teoreticka hodnota)

Apj...urci se vypoctem v zavislosti na zapojeni statoru

Spojeni do hvézdy: AP;=3R, I?

Do trojuhelnika: Pj:RrI2

Iy... stiedni hodnota naméfenych proudt v pfivodech motoru.
AP .=P,—AP,

Motor v chodu na prazdno si bere energii pouze k vytvoreni magnetického pole, rdzovy posuv
mezi napétim a proudem bude velky — motor na prdzdno ma charakter indukénosti, ucinik bude
dosahovat malych hodnot

1.2. Vztahy pouZzité pri vypoctu:

(Iop+1og+1oc)xpFevod
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P,=K,*prevod*(o,;+«,,)
P
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Pozn.: Vzhledem k velikému fazovému posunu bude mit jeden wattmetr zapornou vychylku.

1. 2. Postup méreni:

Zapojime méfici pfistroje dle schématu. Zapneme napajeni, nastavime vstupni napéti na 260V a
zapiSeme hodnoty na pfistrojich. Dale snizime napéti o 20V a opét zapiSeme hodnoty, tak
pokracujeme az do meze 80V v cetné.
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2. 1. Schéma zapojeni:
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2. 2. Pouzité mérici pristroje:

e regulacni transformétor DKP 1224; u.¢. 033594; 380/220V; 5kVA; 50-60 Hz
e méfici transformator proudu MTA - DKP 1178/1

e m¢fici transformator proudu MTB - DKP 1178/2

e méfici transformator proudu MTC - DKP 1178/3

e Wattmetr DKP 1165/1

e Wattmetr DKP 1165/2

e Ampérmetr (W): 07872761

e Ampérmetr (V): 07872319

e Ampérmetr (U): 07872647

e Voltmetr DKP 1164
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3.3

3.1. Tabulka namérenych a vypoétenych hodnot:

c.m. A1 Az As Io W1 W2 PO[VV] Cos @, Uo
1 3 3,05 3,05 12,13 48 -31 680 0,12 260
2 2,33 2,36 2,35 9,39 35 -23 480 0,12 240
3 1,85 1,85 1,87 7,43 25 -18 280 0,1 220
4 1,48 1,51 1,52 6,01 18 -13 200 0,1 200
5 1,25 1,26 1,25 5,01 14 -10 160 0,1 180
6 1,03 1,04 1,06 4,17 10 -8 80 0,07 160
7 0,89 0,87 0,87 3,51 8 -6 80 0,09 140
8 0,74 0,73 0,73 2,93 6 -4 80 0,13 120
9 0,59 0,6 0,6 2,39 4 -2,5 60 0,15 100
10 0,46 0,48 0,48 1,89 2,5 -1 60 0,23 80
konstanta wattmetru: 10; pfevod méticich transformatori: 4
3.2. Priklad vypo¢étu:
loa+1os+1oc)*prevod + + x4
o:< 0A " 0B OC) p /02(3 3r05 3105) 10:12,13A
P,=K,*xprevodx(a,,+«,;,)  P,=10%4%(48+(-31)) P,=680W
Po 680
cosp,=—/——— COSp,= cosp,=0,12
® \B-Uo'lo ° 0

\V3:260-12,13
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34.1

4.1 Charakteristiky:

lo = f(Uo)
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cos fio = f(Uo)
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4.2 Zavér:

Me¢éteni probéhlo tspésné. Méfeny motor ma velké ztraty naprazdno a odebira tak pomérné velké
mnozstvi energie 1 kdyZ neni zatizen. Nejspis to je zpuisobeno jeho stafim.
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