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MERENi NA ASYNCHRONNIM MOTORU NAKRATKO

0.1. Zadani:

Zme¢ite trojfazovy asynchronni motor s vinutou kotvou v chodu nakratko.

Regulujte proud motoru v rozmezi 1 — 10A. Méfte napéti a ¢inny vykon. Vypocitejte cosqx,
sestrojte charakteristiky nakratko — zavislost Py, I, cos@x na Uy.

0.2. Cil méreni:

urceni:
1. napéti a ztraty nakratko pfi I,
2. nébézny moment

3. kontrola spojovace nakratko




4.1

Méreni asynchronniho motoru nakratko

. 1. Teoreticky rozbor:

Meéieni provadime pfi proudu Ik = I, tomu odpovidajici napéti je 10 = 30% U,,

n

Proud nakratko pti U, ... [, =1 =

Prikon nakratko pii U, ... PkSZPkl.Z( 2)

Neurcujeme M, ani I, nebot’ zavisi na velikosti odporu spoustéce.
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1.2. Vztahy pouZzité pri vypoctu:

(I g+ 1 5+1. ) prevod
l = 3

P.=K,xprevod#(x,,+«,,)

ki
([0} =
PBUIL

1. 2. Postup méreni:

Zapojime méfici piistroje dle schématu Zapneme napajeni, nastavime proud na stiedni fazi na 1A
(hodnota 0,25A na ampérmetru, pii pfevodu 4) a zapiSeme hodnoty na piistrojich. Dale zvySujeme
proud po 1A az do max. hodnoty 10A vcetné.




Méreni asynchronniho motoru nakratko 4.2

2. 1. Schéma zapojeni:
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2. 2. Pouzité mérici pristroje:

e regulacni transformétor DKP 1224; u.¢. 033594; 380/220V; 5kVA; 50-60 Hz
e méfici transformator proudu MTA - DKP 1178/1

e m¢fici transformator proudu MTB - DKP 1178/2

e méfici transformator proudu MTC - DKP 1178/3

e Wattmetr DKP 1165/1

e Wattmetr DKP 1165/2

e Ampérmetr (W): 07872761

e Ampérmetr (V): 07872319

e Ampérmetr (U): 07872647

e Voltmetr DKP 1164




Méreni asynchronniho motoru nakratko

4.3

3.1. Tabulka namérenych a vypoétenych hodnot:

c.m. A1 Az As Ik W1 W2 Pk[vv] Cos @, Uk
1 0,22 0,25 0,26 0,97 1 0,1 8,8 0,57 9,2
2 0,53 0,5 0,5 2,04 4 0,1 32,8 0,54 17,2
3 0,74 0,75 0,74 2,97 9 1 80 0,63 24,7
4 1,03 1 1,04 4,09 16 1,9 143,2 0,59 34
5 1,28 1,25 1,28 5,08 24,5 2 212 0,57 42,1
6 1,54 1,5 1,53 6,09 34,5 2,5 296 0,56 49,9
7 1,84 1,75 1,79 7,17 48,2 2,7 407,2 0,56 58,3
8 2,05 2 2,02 8,09 60 3 504 0,55 65
9 2,33 2,25 2,28 9,15 76 4,3 642,4 0,55 73,4
10 2,62 2,5 2,54 10,21 95 4,5 796 0,55 81,4

konstanta wattmetru: 2; ptevod méficich transformatorti: 4

3.2. Priklad vypo¢étu:
k:<IkA+IkB+IkC)*p’¥eVOd lk:(0122+0125+0i26)*4 Ik:0’97A
3 3
P.=K ,*prevod*(«,,+«,,) P,=2+4%(1+0,1) P.=8,8W
Po 8,8
cCoOSp,=—/—— cCoOsp,=—F4——"—— cosp,=0,57
“ \B-Uo'lo “1B3:9,2:0,97 :




Méreni asynchronniho motoru nakratko 4.4.1

4.1 Charakteristiky:

Ik = f(Uk)
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Méreni asynchronniho motoru nakratko 4.4.2

cos fik = f(Uk)
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4.2 Zaveér:

Meéieni probéhlo uspésne. Zjistili jsme, ze zkratovy proud je téméf linearne zavisly na napéti.
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