Tyristory (neboli Ctyrvrstveé triody Ci
triodové tyristory)

Schematicka znacka
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Tyristor, ktery ma téZz oznaceni SCR (Silicon Controlled Rectifier — kifemikovy fizeny usmérnovac), je

z konstrukéniho hlediska vysokonapétovy tranzistor, ke kterému je ptidana dalsi vrstva P'. Je to

polovodic¢ova soucastka slouzici ke spinani elektrického proudu (nejcastéji vykonovych obvod).

Tyristor je Ctyfvrstva spinaci soucastka (obvykle PNPN), kterd nevykazuje usmériujici ucinky jako

dioda, avsak je moZné ji ovladat (spinat) pomoci impulsu do Fidici elektrody G (Gate). Anoda (A) a

katoda (K) se v obvodu nesmi zaménit, zatéz je vidy pfipojena k anodé.



Jednad se o velice ucinny nastroj pro fizeni velmi vykonnych elektrickych strojl. V modernich

elektrickych lokomotivach se pouZiva nejcastéji pro pulzni regulaci vykonu trakénich motord pro

stejnosmérny proud. K regulaci vykonu asynchronnich motorl se pouZivaji vyspélejsi zatizeni IGBT.
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Spinani tyristoru

e  Pfiurcitém napéti U, Fidicim impulsem do elektrody G (Gate).

e Prekrocenim kritické hodnoty anodového napéti dojde k prdrazu druhého prechodu (NP).

e Rychlym narGstem anodového napéti, tj. nadkritickou strmosti Ux (S = AU/At = i/C). PFi velké

strmosti se vyvola velky proud | pfes pfechod, ktery dale vyvola lavinovou ionizaci krystalové

mftizky a tim uvede tyristor do sepnutého stavu. Tento zplsob sepnuti byva vétSinou

nezadouci a je nutno mu predejit napfiklad tlumivkou nebo jinym zpomalovacim ¢lenem.

e Teplotou pti urcitém napéti U .

eV pripadé pouZiti fototyristoru osvicenim druhého (NP) pfechodu.

e A nakonec podle wikipedie lze tyristor sepnout i radioaktivnim zarenim, které udajné sepne

kazdy polovodic.

Aby tyristor zlstal v sepnutém stavu, musi jim protékat dostatecné velky anodovy proud I,.

Minimalni velikost tohoto proudu, pfi kterém zlistane tyristor v sepnutém stavu, je pridriny

proud I, ktery musi téci tyristorem bezprostfedné po sepnuti. Potfebna velikost tohoto proudu

ma vliv na minimalni velikost zatéze. V okamziku sepnuti je tedy nutné pro udrZeni sepnutého

stavu nechat téci tyristorem o néco vétsi proud, neZ je tomu v pfipadé, kdyz je jiz tyristor

bezpecné sepnuty.



Vypinani tyristoru
e Pferusenim anodového proudu.
e Prepdlovanim anodového napéti. U stfidavych proudl se tak déje automaticky v kazdé
zaporné pulving, ve stejnosmérnych obvodech je nutno pouZit komutacni zafizeni.
e Zkratem mezi anodou (A) a katodou (K).
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